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Aufgabe Ein einzelner Motor vorwärts und bei Sensorberührung rück-
wärts. Beachte: der andere Motor läuft standardmässig rückwärts. 

Setze diese Blöcke richtig in den Hauptloop ein! 

 Wenn Sensor 2 ein Hindernis berührt (S2=Ein), dann lasse Motor 1 
Rückwärts laufen (M1=-100%) 

 Sonst (wenn Sensor 2 nichts berührt und S2=Aus), lasse Motor 1 
vorwärts laufen (M1=100%) 


