
 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

5
Erweiterungsaufgabe Ein einzelner Motor vorwärts und bei Sensorbe-
rührung eine halbe Sekunde rückwärts - ohne Programmpause 

Programmiere den Motor gleich wie in Aufgabe 3. vermeide aber den 
Block «pausiere 500ms». Dieser führt dazu, dass das Programm pau-
siert und in dieser Zeit keine Sensorberührungen registriert werden 
können! 

Tipp: Benenne eine Variable mit «Timer». Sie soll im Millisekundentakt 
von 0 bis unendlich hochzählen. Setze «Timer» durch jede Sensorbe-
rührung wieder auf 0! Lasse M1 rückwärts laufen, solange «Timer» 
kleiner als 500 ist. 


